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Projekt NetProSum2030 Tellziele IMAB

= Untersuchung zu einer PV-Generator = | eistungselektronikkonzept v’

multifunktionalen, hochkompakten (bis 800 V) = Untersuchung der
und -effizienten Leistungselektronik- De Mehrfachnutzung von
Einheit fur NetProsumer Baugruppen v/
. = Dimensionierungsmethodik v/
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Neben der theoretischen (a;"g'gf?ﬁrﬁﬁ“_gf’;gi'\]ﬁh) el //61P10SUM2030 = Aufbau der Hardware
Untersuchungen der _ = Implementierung der Regelung
Leistungselektronik wird i Y = |[mplementierung der
der Aufbau und die | ... Kommunikation ve® 0 BMS | [2nd Life HV-Fahrzeugbatterien Kommunikation
Inbetriebnahme von | eistungsfluss =L (@b 300V, 10 - 100 ki) * |[nbetriebnahme im Labor
funktionsfahigen = Test der Funktionalitat,
\Demonstratoren angestrebt/ Optimierung
Leistungselektronik: Regelung:
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* Modularitat, Bidirektionalitat, =] Regelungstopologien
Kompaktheit, transformatorlose “aloc = Untersuchung verschiedener
Topologie, hoher Wirkungsgrad IENGE Topologien abgeschlossen
lber kompletten o [ = Finale Topologie wurde
Leistungsbereich e~ ausgewabhlt
P> » Basis: CAN (langsame Daten)
Ansatz I AN und UART (schnelle Daten)
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= Schaltfrequenz grof3er 100 kHz

. . . Betrachtung verschiedener
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| Ts _ = Standard-, Zustands- und
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Vermessung von modellbasierte Regler wurden
Leistungshalbleitern [ le“’ untersucht .
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= Moderne 1200 V-SiC-Module erlauben R =Tt " Regelung Netzstromrichter:
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sehr hohe Flankensteilheiten von bis e Strangstromregelung bietet
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zu 80 V/ns, abhéngig vom Gehause z. besten Kompromiss

(parasitare L und C)

Controllerplatine

» Dual-Core fur bessere Task-
Verteilung

» CLAmit FPU fur
rechenintensive Algorithmen

= 800 MIPS Rechenleistung

= On-Circuit-Debugger

= 30mm X 69,6 mm
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Simulation kapazitiver Erdstrome

= Quantitative Bestimmung der
Erdstrome schwierig

= Netzmodell hat grof3en Einfluss

» Vergleich mit realem System zur
Beurtellung wird angestrebt
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Induktivitatsbedarf in Abhangigkeit der Schaltfrequenz

PM 114

Induktivitaten e o1

= PM 87 —@=—Delta | = 2A

= Ermittlung des Induktivitatsbedarfs |- Software
und Durchfuhrung von ‘\ . Trenn_ung nach Basis- und
Sattigungsmessungen R e~ e Funktionssoftware

= Multi-Core-Programmierung

Schaltfrequenz in kHz




